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 به دست آوریذ.فضای هفاصل را بر حسب هتغیرهای  Cهختصات نقطه  -1
 

 

 را بر حسب هتغیرهای فضای هفاصل به دست آوریذ. Cهختصات نقطه  -2

 

 



 ، را بذست آوریذ.   562هاتریس انتقال برای ربات روبرو، ربات پوها  -3      

 

                                        

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 


