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:سرفصل درس

ايي چند ميلههامكانيزمسينماتيك -1

يل سرعت و تحلحركت نسبي، بررسي سينماتيك ذره مادي، ، اي و درجه آزاديي صفحههامكانيزممعرفي 

اي، اي از جمله لنگ لغزنده، چهار ميلهاي صفحهچندميلههاي مكانيزمشتاب به روش تحليلي و ترسيمي در 

شتاب، تصوير سرعت و شتاب جسم صلب، اي با مفاصل لولايي و لغزشي، دياگرام سرعت وچند ميله

، سينماتيك راكز آني سرعتسرعت با استفاده از متعيينسرعت و دوران، كز آني امرمكانيزم معادل، 

ها به كمك توابع مختلطمكانيزم

ايي چند ميلههامكانيزمسينتيك -2

، روش كار ايروش جمع آثار، روش مولفه:هاك مكانيزميك جسم صلب، روابط كار و انرژي، سينتيسينت

لغزنده-تم ديناميكي معادل، تحليل نيرويي مكانيزم لنگسمجازي، سي

ارطراحي چرخ طي-3

بارگذاريهاي متغيرطراحي چرخ طيار درطراحي چرخ طيار در موتورهاي احتراقي،

رنيروهاي اينرسي اجرام دواموازنه -4

در دو صفحه يا بيشتراجرام دوارموازنه، در يك صفحهاجرام دوارموازنه

نيروهاي اينرسي اجرام رفت و برگشتي موازنه -5

شعاعيو شكلvدر موتورهاي خطي، آنها ه موازنو نيروهاي اينرسي بررسي 

هاسينماتيك چرخدنده-6

دستگاه چرخدنده ساده، مركب و خورشيدي، روش مراكز آني سرعت، روش جمع آثار، بررسي 

سينماتيكي ديفرانسيل

اثرات ژيروسكوپي-7

پي در بررسي اثرات ژيروسكوكاربردها، و انواع ژيروسكوپمعادلات حركت ژيروسكوپ، استخراج

موتورها 
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