
   61/61/59            موعد تحویل:                                              ها وم: طراحی مکانیزمدتکلیف سری 

 د.یهای زیر حداقل پنج مکانیزم پیشنهاد دهبرای هر یک از حالت -6

 ( ( به حرکت رفت و برگشتی قائم)          برای تبدیل حرکت رفت و برگشتی افقی ) -الف

 (    ) ( به حرکت دورانی حول محور قائم      برای تبدیل حرکت دورانی حول محور افق) -ب

( به حرکت نوسانی حول محور عمود      برای تبدیل حرکت دوران کامل حول محور عمود بر افق ) -ج

 (       بر افق )

 های معرفی شده در بندهای )الف(، )ب( و )ج( محاسبه نمایید.درجات آزادی را برای مکانیزم -د

 های زیر محاسبه نمایید.درجات آزادی را برای مکانیزم -1
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